Załącznik nr 3 do SIWZ
Nr sprawy  72/ZP/16
zmiana z dnia 03.06.2016r.
__________________________
(pieczęć firmowa Wykonawcy)

dotyczy:	postępowanie o udzielenie zamówienia publicznego prowadzonego w trybie przetargu nieograniczonego o wartości powyżej 209 000 euro na dzierżawę jezdnego cyfrowego aparatu RTG dla WSS im. M Kopernika w Łodzi. 

Producent/Firma     ……………………………………………………………..………
Typ, model               ……………………………………………………………..………
Rok produkcji           ……………………………………………………………..………

	Lp.
	Opis parametrów technicznych
	Parametry i wartości wymagane
	Parametry i wartości oferowane 
	Punktacja

	WARUNKI PODSTAWOWE
	
	

	1
	Producent, nazwa aparatu
	Podać
	
	

	2
	Aparat RTG przyłóżkowy, przewoźny pracujący w technice radiografii cyfrowej bezpośredniej z bezprzewodowym detektorem i zmotoryzowanym ruchem jezdnym (napęd zasilany z akumulatorów)
	Tak
	
	

	3
	Aparat wyprodukowany nie wcześniej niż 6 miesięcy przed datą otwarcia ofert przetargu
	Tak
	
	

	4
	Deklaracja(e) zgodności dla kompletnego zestawu aparatu rtg
	Tak
	
	

	5
	Potwierdzenie zgłoszenia kompletnego zestawu aparatu rtg do rejestru wyrobów medycznych
	Tak
	
	

	A
	GENERATOR
	
	

	1
	Generator typu HF zintegrowany z konsolą technika
	Tak
	
	

	2
	Moc generatora ≥30kW
	Podać
	
	

	3
	Zakres napięciowy ≥ 40 – 150 kV
	Podać
	
	

	4




	[bookmark: _GoBack]Zakres mAs   min. mAs ≤ 0,1 mAs
	Podać
	
	

	
	max. mAs ≥ 300 mAs
	Podać
	
	

	5


	Maksymalna wartość prądu lampy (możliwego do uzyskania w aparacie) ≥ 400 mA


	Podać
	
	400mA - 0 pkt,
za każde 10mA powyżej 400mA 
– 1 pkt

	6
	Najkrótszy czas ekspozycji  ≤ 2 ms
	Podać
	
	

	7
	Ręczna nastawa parametrów ekspozycji związana z wyborem projekcji za pomocą dotykowego monitora LCD konsoli technika
	Tak
	
	

	8
	Zasilanie 230V+/- 10% ze standardowego gniazdka sieciowego 230V 10A
	Tak
	
	

	9
	Automatyczna kompensacja zmian napięcia sieci zasilającej
	Tak
	
	

	10
	Zabezpieczenie przed przeciążeniem
	Tak
	
	

	11
	Wyzwalanie ekspozycji za pomocą kabla o długości ≥5m
	Tak
	
	

	B
	KOLUMNA LAMPY RTG
	
	
	

	1
	Zakres obrotu kołpaka lampy wokół osi poziomej nie mniejszy niż  +/- 130°
	Podać
	
	

	2
	Zakres obrotu kolumny lampy wokół osi pionowej nie mniejszy niż +/- 270°
	Podać
	
	

	3
	Zakres pochylania kołpaka lampy nie mniejszy niż +90° do -10°
	Podać
	
	

	4
	Maksymalna możliwa do uzyskania wysokość ogniska lampy nad podłogą ≥200cm
	Podać
	
	

	5
	Minimalna możliwa do uzyskania wysokość ogniska lampy nad podłogą ≤ 70cm
	Podać
	
	

	6
	Zakres ruchu lampy w poziomie ≥53cm
	Podać
	
	

	C
	LAMPA RTG
	
	
	

	1
	Lampa dwuogniskowa z wirującą anodą
	Tak
	
	

	2
	Pojemność cieplna anody ≥ 300 kHU
	Podać
	
	

	3
	Pojemność cieplna obudowy lampy ≥ 1,2 MHU
	Podać
	
	

	4
	Wielkość małego ogniska ≤ 0.6mm
	Podać
	
	

	5
	Wielkość dużego ogniska ≤ 1.2mm
	Podać
	
	

	6
	Oświetlenie diodowe pola ekspozycji
	Tak
	
	

	7
	Zakres kątów obrotu kolimatora nie mniejszy niż +/-90°
	Tak
	
	

	8
	Zabezpieczenie termiczne przed przegrzaniem
	Tak
	
	

	9
	Wbudowany dawkomierz DAP zintegrowany z DICOM
	Tak
	
	

	D
	DETEKTOR CYFROWY BEZPRZEWODOWY WYKONANY W TECHNOLOGII CsI
	
	
	

	1
	Producent, typ
	Podać
	
	

	2
	Rozmiar powierzchni aktywnej detektora 35x43 cm ± 1cm
	Podać
	
	

	3
	Liczba  pikseli matrycy obrazowej detektora ≥ 7,5 milionów
	Podać
	
	

	4
	Rozdzielczość ≥ 3,5 Lp/mm
	Podać
	
	

	5
	DQE – wydajność kwantowa detektora ≥ 65 % zmierzona zgodnie z normą IEC RQA5 przy 0 Lp/mm
	Podać
	
	

	6
	Przetwarzanie przetwornika detektora ≥14 bitów
	Podać
	
	

	7
	Głębokość bitowa przesyłanego obrazu ≥12 bitów
	Podać
	
	

	8
	Detektor ładowany w kieszeni aparatu bez konieczności podłączenia kabla zasilającego oraz wyjmowania baterii
	Tak/Nie
	
	Tak – 10 pkt
Nie – 0 pkt

	9
	Maksymalne dopuszczalne obciążenie detektora (na całej powierzchni detektora) ≥ 150 kg
	Podać
	
	

	10
	Konstrukcja obudowy detektora zapewniająca ochronę przed wnikaniem wody i pyłu na poziomie spełniajacym wymogi normy IP57
	Tak
	
	

	11
	Ciężar detektora ≤3.4kG
	Podać
	
	

	12
	Dołączany uchwyt do przenoszenia detektora
	Tak
	
	

	E
	KONSOLA TECHNIKA
	
	
	

	1
	Obsługa aparatu za pomocą wbudowanego w konsolę  dotykowego monitora LCD o rozmiarze ≥17', i matrycy obrazowej nie mniejszej niż 1280x1024 umożliwiającego  nastawianie parametrów ekspozycji i sterowanie obróbką obrazu.
	Tak
	
	

	2
	Interfejs użytkownika całkowicie w języku polskim wraz z pomocą kontekstową
	Tak
	
	

	3
	Interfejs do sieci szpitalnej WiFi i kablowy min. 100Mbit/s
	Tak
	
	

	4
	Pobieranie listy pacjentów z systemu RIS za pomocą mechanizmu DICOM WORKLIST
	Tak
	
	

	5 
	Integracja z systemem sieciowym PACS
	Tak
	
	

	6
	Możliwość  zarejestrowania przez technika w przypadku awarii systemu szpitalnego RIS (bez konieczności interwencji serwisu lub informatyka) pacjenta i badania z konsoli technika
	Tak
	
	

	7
	Pojemność dysku obrazowego ≥ 3 000 obrazów o pełnej rozdzielczości
	Tak
	
	

	8
	Czas od zakończenia ekspozycji do wyświetlenia obrazu wstępnego na monitorze ≤ 4 s
	Podać
	
	>3,6s – 0 pkt
3,2-3.6s – 10 pkt
<3,2s – 15 pkt

	9
	Możliwość zmiany danych pacjenta po ekspozycji
	Tak
	
	

	10
	Możliwość otwarcia zamkniętego badania i dodania nowego obrazu z dodatkowej ekspozycji
	tak
	
	

	11
	Usuwanie obrazu kratki
	Tak
	
	

	12
	Możliwość przypisywania do poszczególnych projekcji zaczernienia, ostrości i dynamiki obrazów
	Tak
	
	

	13
	Możliwość umieszczania oznaczenia projekcji (np. L/R, zdjęcie AP)
	Tak
	
	

	14
	Regulacja okna, jasności i kontrastu obrazów
	Tak
	
	

	15
	Blendowanie (czarne maskowanie tła) wielokątowe – automatyczne i ręczne z możliwością zmiany powierzchni
	Tak
	
	

	16
	Możliwość obracania i powiększania obrazu lub jego wybranego fragmentu.
	Tak
	
	

	17
	 Możliwość płynnego powiększania obrazu
	Podać
	
	Tak – 5 pkt
Nie – 0 pkt

	18
	Możliwość kalibracji liniowej pozwalającej na wykonywanie pomiarów w jednostkach rzeczywistych
	Podać
	
	Tak – 5 pkt
Nie – 0 pkt

	19
	Inwersja obrazu (pozytyw/negatyw)
	Tak
	
	

	20
	Możliwość wprowadzenia w dowolnym miejscu obrazu opisów tekstowych oraz elektronicznych markerów z możliwością ich definiowania przez użytkownika
	Tak
	
	

	21
	Możliwość pomiarów długości, kątów.
	Tak
	
	

	22
	Możliwość generowania histogramu dla obrazu
	Tak
	
	

	23
	Punkt usunięty – zmiana z dnia…….
	
	
	

	24
	Wyświetlanie obrazu badania w trybie pełnoekranowym
	Tak
	
	

	25
	Możliwość prowadzenia statystyk zastosowanej dawki wg typu ekspozycji z podziałem na techników wykonujących badania
	Tak
	
	

	26
	Możliwość prowadzenia statystyk dotyczących ilości ogólnej, rodzajów badań, powodów odrzucenia, techników wykonujących badanie
	Tak
	
	

	27
	Współpraca ze standardem DICOM 3.0 z obsługą  protokołów:
Worklist Manager (WLM), Storage, MPPS
	Tak, podać protokoły
	
	

	28
	Automatyczne zapisywanie do systemu danych obrazowych DICOM o parametrach ekspozycji (kV, mAs)
	Tak
	
	

	29
	Zarządzanie bazą wykonanych badań oraz listą pacjentów
	Tak
	
	

	30
	Obsługa standardu kodowania polskich znaków diakrytycznych stosowanego w systemie informatycznym Zamawiającego.
	Tak
	
	

	31
	Wyszukiwanie obrazów/badań na podstawie imienia i nazwiska pacjenta, identyfikatora pacjenta, daty wykonania badania
	Tak
	
	

	32
	Przesyłanie obrazów w formacie DICOM do stacji lekarskich, systemu archiwizacji PACS, robota nagrywającego płyty CD/DVD
	Tak
	
	

	33
	Możliwość zapisania obrazów pacjentów w formacie DICOM na nośniku USB
	Tak
	
	

	34
	Możliwość awaryjnego wykonania badania bez detektora na kasecie cyfrowej CR
	Tak
	
	

	35
	Oprogramowanie do wizualizacji rur intubacyjnych i cewników
	Tak
	
	

	36
	Oprogramowanie do supresji kości na zdjęciach klatki piersiowej
	Tak/Nie
(podać nazwę oprogramowania)
	
	Tak – 15 pkt
Nie – 0 pkt

	37
	Oprogramowanie do wizualizacji odmy płucnej
	Tak/Nie
(podać nazwę oprogramowania)
	
	Tak – 15 pkt
Nie – 0 pkt

	38
	Wskaźnik naładowania akumulatora w detektorze na konsoli technika
	Tak
	
	

	39
	Wskaźnik siły sygnału połączenia bezprzewodowego z detektorem na konsoli technika
	Tak
	
	

	40
	Zdalna diagnostyka i automatyczne raportowanie przez system do centrum serwisowego sytuacji awaryjnych w sposób zapewniający bezpieczeństwo danych.
	Tak
	
	

	41
	Oprogramowanie spełniające wymogi IHE – Scheduled Workflow, Patient Information Recociliation, Portable Data for Imaging
	Tak
	
	

	F
	MONITOR DOTYKOWY ZINTEGROWANY W KOŁPAKU LAMPY RTG
	
	
	

	1
	Kolorowy monitor dotykowy o przekątnej min. 8” i rozdzielczości min. 800x600 pikseli umożliwiający obsługę aparatu w zakresie opisanym w punktach F2, F3 i F5
	Tak/Nie
	
	Tak – 10 pkt
Nie – 0 pkt

	2
	Wybór i zmiana parametrów generatora
	Tak/Nie
	
	

	3
	Podgląd wykonanego zdjęcia umożliwiający jego akceptację lub usunięcie
	Tak/Nie
	
	

	4
	Układ śledzenia i synchronizacji SID umożliwiający centrowanie lampy z dostarczoną z aparatem dedykowaną kratką przeciwrozproszeniową z detektorem za pomocą wskaźników wyświetlanych na monitorze
	Tak/Nie
	
	Tak – 30 pkt
Nie – 0 pkt

	5
	Wybór pacjenta z listy pacjentów uzyskanych z systemu RIS za pomocą mechanizmu DICOM Worklist
	Tak/Nie
	
	

	G
	INNE
	
	
	

	1
	Napęd umożliwiający zmotoryzowaną jazdę do przodu i do tyłu oraz skręt
	Tak
	
	

	2
	Niezależny napęd prawego i lewego koła napędowego za pomocą oddzielnych silników
	Tak
	
	

	3
	Maksymalna prędkość aparatu 
 ≥4km/h
	Tak
	
	

	4
	Maksymalne dopuszczalne nachylenie podłoża podczas ruchu zmotoryzowanego nie mniejsze niż 5°
	Tak, podać
	
	

	5
	Odległość możliwa do przejechania aparatem podczas ruchu zmotoryzowanego bez doładowywania akumulatorów ≥3500m
	Tak, podać
	
	

	6
	Czas pracy aparatu bez połączenia z siecią zasilającą (przy założeniu wykonywania w ciągu godziny nie mniej niż 20 ekspozycji o parametrach 70kV, 20mAs)  ≥3 godziny
	Tak
	
	

	7
	System antykolizyjny zatrzymujący napęd aparatu po napotkaniu przeszkody z przodu lub z boku
	Tak
	
	

	8
	Wyłącznik bezpieczeństwa na aparacie umożliwiający zatrzymanie napędu i wyłączenie generatora
	Tak
	
	

	9
	Możliwość przemieszczania aparatu z wyłączonym napędem przez pojedynczą osobę
	Tak
	
	

	10
	Możliwość przemieszczania aparatu bez wyłączania stacji technika
	Tak
	
	

	11
	Maksymalna długość aparatu w pozycji transportowej ≤140cm
	Podać
	
	

	12
	Maksymalna szerokość aparatu w pozycji transportowej ≤70cm
	Podać
	
	≥60 cm – 0pkt.
<60cm – 10pkt.

	13
	Maksymalna wysokość aparatu w pozycji transportowej ≤140cm
	Podać
	
	

	14
	Maksymalny ciężar aparatu ≤600kG
	Podać
	
	

	15
	Możliwość pracy aparatu z posiadanymi przez Zamawiającego detektorami bezprzewodowymi Carestream DRX-1C
	Tak/Nie
	
	Tak – 30pkt
Nie – 0 pkt

	H
	GWARANCJA, SERWIS
	
	
	

	1
	Autoryzowany serwis producenta w Polsce
	Tak, podać
	
	

	2
	Okres gwarancji rozpoczyna się w momencie podpisania protokołu odbioru przez upoważnionego pracownika zamawiającego dzierżawę (wymagane dopuszczenie aparatu rtg do eksploatacji w rozumieniu Rozp. MZ z 12 listopada 2015 – w sprawie warunków bezpiecznego stosowania promieniowania jonizującego dla wszystkich rodzajów ekspozycji) i trwa do zakończenia umowy dzierżawy
	Tak
	
	

	3
	Gwarancja obejmować będzie wszystkie czynności związane z utrzymaniem urządzenia w stanie pełnej sprawności. 
	Tak
	
	

	4
	W okresie gwarancji transport i dostawa świadczone będą w ramach zawartej umowy.
	Tak
	
	

	5
	W okresie gwarancji wszystkie przeglądy techniczne, naprawy, wymagane prawem okresowe testy aparatu, będą wykonywane w ramach zawartej umowy.
	Tak
	
	

	6
	W okresie gwarancji wszystkie przeglądy techniczne i naprawy wykonywane będą przez autoryzowany serwis producenta aparatu.
	Tak
	
	

	7
	Reakcja serwisu w ciągu 48 godzin, licząc  od zgłoszenia
	Tak
	
	

	8
	Usunięcie awarii w terminie max. 96 godz., licząc od zgłoszenia awarii
	Tak
	
	

	
	Aktualizacja oprogramowania urządzenia w okresie gwarancji w ramach ceny oferty
	Tak
	
	

	I
	INSTRUKCJE, SZKOLENIA PERSONELU ZAMAWIAJACEGO
	
	
	

	1
	Instrukcja obsługi aparatu w języku polskim w formie drukowanej i elektronicznej
	Tak
	
	

	2
	Przeszkolenie personelu medycznego w zakresie obsługi aparatu: 10 osób po 2 godziny każda. 
	Tak
	
	



	………………
	……………………………………..



	Miejscowość / Data
	Podpis(y) osoby(osób) upoważnionej(ych) do podpisania niniejszej oferty 
w imieniu Wykonawcy(ów)




